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Movimiento armónico simple

http://www.walter-fendt.de/ph14s/springpendulum_s.htm



Velocidad en función de la posición

( )φωω +−= tAv sin

Recordando la identidad 

1cossin 22 =+ xx xx 2cos1sin −±=

Por tanto 
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Energía Cinética y potencial
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El péndulo simple

http://www.walter-fendt.de/ph14s/pendulum_s.htm
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Oscilador Amortiguado

Fuerza retardadora dependiente de la velocidad

bvR −= b es llamado coeficiente de amortiguamiento

Para una fuerza de este tipo ∑ =−−= mabvkxFx
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2

dt

xd
mbvkx =−−

La solución a esta ecuación diferencial es

( )θω +=
−

tAex
t

m

b

cos2

http://saturno.fmc.uam.es/web/fisicaI/lec3/mas_amortiguado/mas_amortiguado.html
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Oscilador Forzadas

Fuerza externa que varía periodicamente

( ) ( )tFtF o ωsin= Fo es constante y ω es la frecuencia de la fuerza

Para una fuerza de este tipo 

( )∑ =−−= makxbvtFF o ωsin
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La solución a esta ecuación diferencial es

( )θω += tAx cos donde ( )
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http://www.walter-fendt.de/ph14s/cpendula_s.htm

http://saturno.fmc.uam.es/web/fisicaI/lec3/mas_forzado/mas_forzado.html


